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شود جمع و ضرب به صورت سري انجام مي   

. كند  در صورتي كه تعداد عملبات ضرب كم باشد، چنين مداري كفايت مي           
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= 30
Mary Jane Irwin ( www.cse.psu.edu/~mji ) 

http://www.cse.psu.edu/~mji
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باشد  به صورت خط لوله قابل استفاده مي                  
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MIPSضرب در     

دو ثبات سي ودو بيتي براي ضرب پيش بيني شده                     •
:است

–
 

HI: most-significant 32 bits
–

 
LO: least-significant 32-bits

دستورات–
•mult

 
rs, rt

 
/  multu

 
rs, rt

•

 
انجام عمليات ضرب  

•mfhi

 
rd  /  mflo

 
rd

•

 
  به  ثبات هاي چند منظوره HI/LOانتقال محتواي  

•mul

 
rd, rs, rt

•

 
rdانتقال قسمت كم ارزش به    

معماری کامپيوتر   
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تقسيم
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سخت افزار تقسيم

معماری کامپيوتر   

در ابتدا مقسوم  

عليه در    در ابتدا  مقسوم   
ي چپ قرار      نيمه 

گيرد    مي
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سخت افزار بهينه سازی شده  

معماری کامپيوتر   
!شبيه به مدار ضرب نيست؟       
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